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Carga horaria: 45 h

Periodo (trimestre): 2021.1

Ementa: Introducdo aos sistemas de producdo automatizados. Principios de producao e automacdo mecanizada e eletromecanica.

Principios de producdo totalmente automatica utilizando computadores industriais. Industria 4.0.




Objetivos: Introduzir os equipamentos e sistemas tipicos da area de automagao industrial.

Ao final da disciplina o aluno devera ser capaz de:

e Reconhecer, diferenciar, e identificar os principais sistemas de producédo automatizados;

¢ Reconhecer, diferenciar, especificar e automatizar sistemas mecénicos simples;

¢ Reconhecer, diferenciar, especificar e automatizar processos usando redes ldgicas combinatérias e sequenciais;

e Reconhecer, diferenciar, especificar e programar Controladores Légicos Programaveis;

e Reconhecer, diferenciar e especificar robds industriais;

e Reconhecer, diferenciar, especificar as principais técnicas de inteligéncia artificial;

¢ Reconhecer, diferenciar, especificar sistemas para a industria 4.0;

o Desenvolver projetos légicos de sistemas automatizados;

Propor melhorias em processos ja operantes;

Topico / semana
/ carga horaria

Conteudos

Objetivos de
aprendizagem

Metodologia
(atividades sincronas
e assincronas)

Atividades e
estratégias de
interacao

Avaliagéo/ peso /
data

Tépicol/tema:
Introdugao aos
sistemas de
produgao
automatizados -
automacao rigida
vs automacgao
flexivel

Semana: 1

Carga horaria:
5h

- Apresentacgédo da
disciplina;

-Conceitos
preliminares;

- Introducéo aos
sistemas de produgdo
automatizados

- Automacaéo rigida vs.

automacao flexivel

Ao finalizar o estudo
do presente tépico o
estudante devera ser
capaz de: reconhecer,
diferenciar, e identificar
0s principais conceitos
relacionados com os
sistemas de producgdo
automatizados, da
automacao rigida e da
automacao flexivel.

O conteudo deste
tépico sera ministrado
em duas etapas, uma
primeira etapa
sincrona de uma hora
de duragédo em que o
professor realizara a
introducéo ao tdpico e
dard as instrucdes
gerais e uma segunda
etapa assincrona de
quatro horas de
duracéo em que o
aluno devera assistir a
aula completa gravada
e disponibilizada no
Moodle da disciplina e
realizar as atividades
propostas.

- O aluno devera
participar das aulas
presenciais.

-O aluno terd a
disposicéo acesso
pleno ao chat e canais
de comunicagéo
disponiveis no Moodle
da disciplina.

Lista de exercicios /
3% / dltima sexta-
feira da semana 1.




Tépico/tema:

Automacéo rigida:

automacgao
mecanica, teoria
de mecanismos e

maquinas.

Semana: 2

Carga horaria:
4h

- Pares cinematicos,
cadeias cinematicas,
equacao da
mobilidade;

Ao finalizar o estudo
do presente tépico o
estudante devera ser
capaz de: reconhecer,
diferenciar, e identificar
0s principais conceitos
relacionados com os
pares cinematicos,
cadeias cinematicas e
a equacao da
mobilidade;

O conteldo deste
tépico sera ministrado
em duas etapas, uma
primeira etapa
sincrona de uma hora
de duragcédo em que o
professor realizara a
introducgao ao tdpico e
dara as instrugfes
gerais e uma segunda
etapa assincrona de
quatro horas de
duracéo em que o
aluno deverd assistir a
aula completa do
tépico gravada e
disponibilizada no
Moodle da disciplina e
realizar as atividades
propostas.

- O aluno devera
participar das aulas
presenciais.

-O aluno terd a
disposicdo acesso
pleno ao chat e canais
de comunicacao
disponiveis no Moodle
da disciplina.

Lista de exercicios /
3% / ultima sexta-
feira da semana 5.

Tépicol/tema:

Automagao rigida:

automacao
mecanica, teoria
de mecanismos e

maquinas.

Semana: 3

Carga horaria:
4h

- Sintese dimensional
de geracgédo de funcdo
e manivela-balancim;

- Sintese dimensional
de posicdo em
quadrilateros
articulados;

Ao finalizar o estudo
do presente tépico o
estudante deverd ser
capaz de: reconhecer,
diferenciar, e identificar
0s principais conceitos

relacionados ao
processo de sintese
dimensional de

geracdo de funcdo e
manivela-balancim e
de quadrilateros
articulados.

O conteudo deste
tépico sera ministrado
em duas etapas, uma
primeira etapa
sincrona de uma hora
de duragdo em que o
professor realizara a
introducao ao topico e
dara as instrugdes
gerais e uma segunda
etapa assincrona de
quatro horas de
duracdo em que o
aluno deverd assistir a
aula completa do
tépico gravada e
disponibilizada no
Moodle da disciplina e
realizar as atividades
propostas.

- O aluno devera
participar das aulas
presenciais.

-O aluno terd a
disposi¢céo acesso
pleno ao chat e canais
de comunicacao
disponiveis no Moodle
da disciplina.

Lista de exercicios /
3% / ultima sexta-
feira da semana 5.




Tépico/tema:

Automacéo rigida:

automacgao
mecanica, teoria
de mecanismos e

maquinas.

Semana: 4

Carga horaria:
4h

- Sintese do nimero
do tipo e dimensional
de mecanismos.

Ao finalizar o estudo
do presente tépico o
estudante deverd ser
capaz de: reconhecer,
diferenciar, e identificar
0s principais conceitos
relacionados ao
processo de sintese do
namero do tipo e

dimensional de
mecanismos e
maquinas.

O conteldo deste
tépico sera ministrado
em duas etapas, uma
primeira etapa
sincrona de uma hora
de duragcédo em que o
professor realizara a
introducgao ao tdpico e
dara as instrugfes
gerais e uma segunda
etapa assincrona de
quatro horas de
duracéo em que o
aluno deverd assistir a
aula completa do
tépico gravada e
disponibilizada no
Moodle da disciplina e
realizar as atividades
propostas.

- O aluno devera
participar das aulas
presenciais.

-O aluno terd a
disposicdo acesso
pleno ao chat e canais
de comunicacao
disponiveis no Moodle
da disciplina.

Lista de exercicios /
3% / ultima sexta-
feira da semana 5.

Tépicol/tema:

Automagao rigida:

hierarquia,
atividades e
equipamentos.

Semana: 5

Carga horaria:
4h

- Pirdmide da
automacao;

- Atuadores: motores
elétricos, cilindros
pneuméticos e
hidraulicos, valvulas,
contatores;

- Sensoriamento:
Sensores de contato e
de proximidade.

Ao finalizar o estudo
do presente tépico o
estudante deverd ser
capaz de: reconhecer,
diferenciar, e identificar
0s principais conceitos
relacionados a
hierarquia, atividades e
equipamentos usados
em  processos de
automacéao industrial.

O conteudo deste
tépico serd ministrado
em duas etapas, uma
primeira etapa
sincrona de uma hora
de duragdo em que o
professor realizara a
introducao ao topico e
dara as instrugdes
gerais e uma segunda
etapa assincrona de
quatro horas de
duracdo em que o
aluno deverd assistir a
aula completa do
tépico gravada e
disponibilizada no
Moodle da disciplina e
realizar as atividades
propostas.

- O aluno devera
participar das aulas
sincronas em que o
professor daré as
instrugbes para cada
maédulo e resolvera as
davidas.

-O aluno terd a
disposi¢céo acesso
pleno ao chat e canais
de comunicacao
disponiveis no Moodle
da disciplina.

Lista de exercicios /
3% / ultima sexta-
feira da semana 5.




Tépico/tema:
Automacéo rigida
redes légicas
combinatorias e
sequenciais.

Semana: 6

Carga horaria:
4h

- Principios Booleanos;

- Memdrias elétricas
simples e em cascata.

Ao finalizar o estudo
do presente tépico o
estudante deverd ser
capaz de: identificar e
projetar redes ldgicas
combinatérias e
sequenciais simples.

O conteldo deste
tépico sera ministrado
em duas etapas, uma
primeira etapa
sincrona de uma hora
de duragcédo em que o
professor realizara a
introducgao ao tdpico e
dara as instrugfes
gerais e uma segunda
etapa assincrona de
quatro horas de
duracéo em que o
aluno deverd assistir a
aula completa do
tépico gravada e
disponibilizada no
Moodle da disciplina e
realizar as atividades
propostas.

- O aluno devera
participar das aulas
sincronas em que o
professor dara as
instrucdes para cada
maédulo e resolvera as
davidas.

-O aluno terd a
disposi¢céo acesso
pleno ao chat e canais
de comunicacao
disponiveis no Moodle
da disciplina.

Lista de exercicios /
3% / ultima sexta-
feira da semana 6.

Tépicol/tema:
Automacéo
flexivel -
Controladores
Légicos
Programaveis
(CLP) —
arquitetura e
programagao

Semana: 7

Carga horiaria:
4h

- Arquitetura de um
CLP: Fonte, CPU,
Modulos de Entradas e
Saidas;

- Configuracao de
CLP’s: Periféricos,
memodrias e
programacao;

- Logica de
programacao
utilizando linguagem
Ladder.

Ao finalizar o estudo
do presente tépico o
estudante deverd ser
capaz de: identificar as
principais

caracteristicas de um
controlador l6gico
programavel e projetar
programas simples na

linguagem LADER
para a sua
implementacao em
CLP’s.

O conteudo deste
tépico serd ministrado
em duas etapas, uma
primeira etapa
sincrona de uma hora
de duragdo em que o
professor realizara a
introducao ao topico e
dara as instrugdes
gerais e uma segunda
etapa assincrona de
quatro horas de
duracdo em que o
aluno deverd assistir a
aula completa do
tépico gravada e
disponibilizada no
Moodle da disciplina e
realizar as atividades
propostas.

- O aluno devera
participar das aulas
sincronas em que o
professor daré as
instrugbes para cada
maédulo e resolvera as
davidas.

-O aluno terd a
disposi¢céo acesso
pleno ao chat e canais
de comunicacao
disponiveis no Moodle
da disciplina.

Lista de exercicios /
3% / ultima sexta-
feira da semana 7.




Tépico/tema:
Automacéo
flexivel - Roboética
industrial

Semana: 8

Carga horaria:
4h

- Classificagéo de
robds industriais;

- Cinematica direta e
inversa de um robd
industrial;

- Programagéo de
rob0s industriais;

- Critérios de
implementacédo de um
rob6 industrial;

Ao finalizar o estudo
do presente tépico o
estudante devera ser
capaz de: reconhecer,
diferenciar, e identificar
0s principais conceitos
relacionados a robética
industrial.

O conteldo deste
tépico sera ministrado
em duas etapas, uma
primeira etapa
sincrona de uma hora
de duragcédo em que o
professor realizara a
introducgéo ao tdpico e
dara as instrugfes
gerais e uma segunda
etapa assincrona de
quatro horas de
duracéo em que o
aluno devera assistir a
aula completa do
tépico gravada e
disponibilizada no
Moodle da disciplina e
realizar as atividades
propostas.

- O aluno devera
participar das aulas
sincronas em que o
professor dara as
instrucdes para cada
maédulo e resolvera as
davidas.

-O aluno terd a
disposi¢céo acesso
pleno ao chat e canais
de comunicacao
disponiveis no Moodle
da disciplina.

Lista de exercicios /
3% / ultima sexta-
feira da semana 8.

Tépicol/tema:
Automacéo
flexivel -
Inteligéncia
artificial.

Semana: 9

Carga horaria:
4h

- Légica difusa;
- Redes neurais;

- Algoritmos genéticos;

Ao finalizar o estudo
do presente tépico o
estudante deverd ser
capaz de: reconhecer,
diferenciar, e identificar
0s principais conceitos

relacionados a
inteligéncia artificial.

O conteudo deste
tépico sera ministrado
em duas etapas, uma
primeira etapa
sincrona de uma hora
de duragdo em que o
professor realizara a
introducao ao topico e
dara as instrugdes
gerais e uma segunda
etapa assincrona de
quatro horas de
duracdo em que o
aluno deverd assistir a
aula completa do
tépico gravada e
disponibilizada no
Moodle da disciplina e
realizar as atividades
propostas.

- O aluno devera
participar das aulas
sincronas em que o
professor daré as
instrugbes para cada
médulo e resolvera as
davidas.

-O aluno terd a
disposi¢céo acesso
pleno ao chat e canais
de comunicacao
disponiveis no Moodle
da disciplina.

Lista de exercicios /
3% / ultima sexta-
feira da semana 9.




Tépico/tema:
Automacéo
flexivel - Industria
4.0

Semana: 10

Carga horaria:
4h

- Fundamentos e
componentes da
Industria 4.0.

- Integracéo e
otimizacao de
processos.

Ao finalizar o estudo
do presente tépico o
estudante devera ser
capaz de: reconhecer,
diferenciar, e identificar
0s principais conceitos

relacionados a
industria 4.0.

O conteldo deste
tépico sera ministrado
em duas etapas, uma
primeira etapa
sincrona de uma hora
de duragcdo em que o
professor realizara a
introducgao ao tdpico e
dara as instrugfes
gerais e uma segunda
etapa assincrona de
quatro horas de
duracéo em que o
aluno devera assistir a
aula completa do
tépico gravada e
disponibilizada no
Moodle da disciplina e
realizar as atividades
propostas.

- O aluno devera
participar das aulas
sincronas em que o
professor dara as
instrucdes para cada
maédulo e resolvera as
davidas.

-O aluno terd a
disposi¢céo acesso
pleno ao chat e canais
de comunicacao
disponiveis no Moodle
da disciplina.

Lista de exercicios /
3% / ultima sexta-
feira da semana 10.

Tépicol/tema:
Avaliacéo Final

Semana: 11

Carga horaria:
4h

Avaliacao Final

Avaliacao Final

O aluno devera
submeter relatério final
da disciplina e realizar
defesa do mesmo via
webconference.

O aluno devera
submeter relatério final
da disciplina e realizar
defesa do mesmo via
webconference.

Relatorio final / 70% /
Ultima sexta-feira da
semana 11.

Estratégias de Interacédo e feedback:

e Cada mddulo ministrado tera uma interacao inicial entre o docente e os alunos via webconference que tera uma duracdo média de uma hora e

que sera gravada e disponibilizada no ambiente virtual Moodle. Neste encontro inicial, serdo estabelecidos os critérios e lineamentos a serem

respeitados em cada mddulo, assim como serdo repassadas as indicacdes iniciais para o estudo individual assistindo as videoaulas preparadas

previamente pelo professor e realizando a leitura do material indicado.

¢ Ao final de cada mddulo o estudante devera resolver uma lista de exercicios baseada no médulo estudado e submeter os seus resultados para

gue o professor possa realizar o feedback adequado a evolu¢éo individual de cada aluno.




e Em cada encontro sincrono, serd reservado um espaco para resolver potenciais dividas que o aluno possa ter em relagdo ao contetddo
estudado.
e O aluno tera a disposicao acesso pleno ao chat e canais de comunicacédo disponiveis no Moodle da disciplina.
No caso de necessidade, encontros alternativos fora do horério estabelecido para as aulas poderdo ser marcados via webconference para resolver

potenciais duvidas dos alunos.

Frequéncia: A equivaléncia de freqiiéncia serd validada através da entrega das listas de exercicios de cada mddulo e da avaliagdo final, isto é possivel

devido que para que o aluno possa resolver as listas de exercicios obrigatoriamente deverd estudar o material disponivel para consulta assincrona.

Bibliografia:

1. Mecanismos: Sintese e analise com aplica¢cdes em roboética. D. Martins; E. Murai. Editora ufsc. (Apostila de uso liberado no Moodle)

2 Cinemética e dindmica dos mecanismos. NORTON, Robert L. AMGH Editora, 2010. (disponivel para consulta no Link do Google books)

3 Moares, C. C.; Castrucci, P. de L. Engenharia de automacéo industrial. LTC, 2, 2007. (disponivel para consulta no Link)

5. Petruzella, Frank D. Controladores Ldgicos Programaveis. Bookman Companhia, 2013. (disponivel para consulta no Link do Google Books)

6 Craig, John. Robotica. Pearson Brasil, 3, 2013. (disponivel para consulta no Link do Google books)

7 Robotics, Vision and Control: Fundamental Algorithms in MATLAB. Corke, Peter. Springer Verlag NY, 1, 2011. (disponivel para consulta no Link

do Google books).



https://books.google.com.br/books?id=5BBNbjApcGIC&printsec=frontcover&dq=Cinem%C3%A1tica+e+din%C3%A2mica+dos+mecanismos&hl=pt-BR&sa=X&ved=2ahUKEwjI5Yur_pPrAhWDGLkGHVshDucQ6AEwAHoECAMQAg#v=onepage&q=Cinem%C3%A1tica%20e%20din%C3%A2mica%20dos%20mecanismos&f=f
https://www.academia.edu/38987154/_4_Engenharia_de_Automa%C3%A7%C3%A3o_Industrial
https://books.google.com.br/books?id=hIo6AgAAQBAJ&pg=PA1&dq=Controladores+L%C3%B3gicos+Program%C3%A1veis&hl=pt-BR&sa=X&ved=2ahUKEwjHgvb1gJTrAhV4J7kGHfSABDMQ6AEwAHoECAYQAg#v=onepage&q=Controladores%20L%C3%B3gicos%20Program%C3%A1veis&f=false
https://books.google.com.br/books?id=hRzOp_qdxG8C&printsec=frontcover&dq=craig+Rob%C3%B3tica&hl=pt-BR&sa=X&ved=2ahUKEwjUws6dgZTrAhW0LLkGHYXxAGsQ6AEwAHoECAIQAg#v=onepage&q=craig%20Rob%C3%B3tica&f=false
https://books.google.com.br/books?id=d4EkDwAAQBAJ&printsec=frontcover&dq=Robotics,+Vision+and+Control:&hl=pt-BR&sa=X&ved=2ahUKEwi1z6DhgZTrAhXHGbkGHXcHBDYQ6AEwAHoECAYQAg#v=onepage&q=Robotics%2C%20Vision%20and%20Control%3A&f=false

